
力扬电机 1 

J系系系系列列列列 DPLSR : 手手手手摇摇摇摇轮轮轮轮 

♦接线图 

100~240VAC 50/60Hz  

                             
    

L  N • • 24⊕ S/S 24① X00 X01 X02 X03 X04 X05 X06 X07 X10 X11 X12 X13 X14 X15 X16 X17 

 
                                         PLC 

24⊕ 24① 24IIII COM C0 Y00 Y01 Y02 Y03 C1 Y04 Y05 Y06 Y07 C2 Y10 Y11 Y12 Y13 C3 Y14 Y15 Y16 Y17 

 

                                               (使用内部电源模式，与驱动器连接) 

                        ＊option  ＊option 

  24V 24G …. pulse pulse sign sign …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. …. 

驱动器 

♦程序说明 

M500 ON: 启动手摇轮 

X7 ON: 乘 10倍 

X7 OFF: 乘 100倍 

 

♦范例程序请参阅下页 
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力扬电机 2 

♦范例程序 
    M8002 

 
 
 
 
 
    M500   X007 

MOV K10 D1100  X7 ON，乘 10倍 
            X007 

MOV K100 D1100  X7 OFF，乘 100倍 
    M8000 
              ( C251  K2147483647)    致能 C251 
 

DMUL C251 D1100 D1110  分子 
 

DDIV D1110 K4 D1120  分母(C251为 4倍波) 
M500 

 
X007 

 
X007 

 
    M500 

DSUB D1120 D1130 D1140  MPG移动量计算 
 

DADD D1150 D1140 D2  Y0移动量计算 

    M500 

DPLSR D0 D2 D1000 Y0  M500 ON，启动 MPG 
 

FEND   
M8000   

DMOV K20000 D0 输出频率(速度) 
 

MOV K0 D1000  一段位置运动 
 

MOV H0002 D1001  方向控制点 Y2 
 

MOV H0001 D1002  绝对位置模式 
 

DMOV K20000 D1016  最高速度 
 

MOV K100 D1020  启始速度 
 

MOV K1000 D1022  加速时间(ms) 
 

MOV K1000 D1023  减速时间(ms) 
 

SRET   
 

END   

 

ZRST D1000 D1099  

CALL P10 参数设定 

RST C251 清除 C251 

DMOV D1120 D1130 将 D1120现在值写入 D1130 

DMOV D1006 D1150 将现在位置写入 D1150 

P10 


